
SHARE SLAM S20
3D LiDAR Scanner

Larger Sensor, Mechanical Shutter, Precision in Point Clouds.

فناوری تجهیزات زمینی فدک

ایراندرنماینده انحصاری 



اسکنر سه بعدی لیزری  مشخصات فنی

میلیمتر313.3× 140× 110.5 ابعاد 

گرم1079 وزن 

(میلی آمپر ساعت3150)وات ساعت 45.36 ظرفیت باتری  

دقیقه150 زمان کارکرد

TYPE-C وات30شارژ سریع  ؛ پورت شارژ

درجه سانتی گراد50+تا 20- دمای کاری

(با امکان افزایش حافظه)گیگابایت 256 حافظه داخلی

WiFi6, support 2.4G/5G; 20 m وای فای                   

TF Card / Type-C رابط

مگاپیکسل2× 16 رزولوشن دوربین       

اینچ1میلیمتر؛ 8.76× 13.13 سنسور دوربین          

الکترونیکی/ مکانیکی  نوع شاتر                  

نقطه در ثانیه200,000 تعداد ابر نقطه           

(مقدار معمول)هرتز 10 فرکانس ابر نقطه ای    

بازتاب% 80متر با 70تا 0.1بازتاب؛ % 10متر با 40تا 0.1 برد اسکن

/0.8cm+1ppmافقی  1.5cm+1ppmعمودی    RTKدقت 

≤ 1 cm ضخامت ابر نقطه ای

Real-time calculation/Post-processing روش پردازش        

≤ 5cm دقت مطلق

≤ 1 cm دقت نسبی



بدنه سبک و یکپارچه

انتقال داده از طریق درگاه

Type-C / TF Card 

دستگیره باتری

با قابلیت

جداسازی سریع

Type-Cشارژ سریع با استفاده از درگاه 

WIFI6پشتیبانی از بلوتوث و 

دقیقه150زمان عملکرد تا 

بورد موقعیت یابی 

استاندارد و به روز شده 

 GCP(Groundبرای 

Control Points)

به روز شده RTKآنتن 

هکیت اتصال تقویت شد



 راین دستگاه مجهزز بزه دو سنسزو
CMOSه با ابعاد یک ایزنچ اسزت کز

2,4هززززر لنززززز آن دارای پیکسززززل 
مگاپیکسززززززززل 16میکززززززززرون و 
، وضزززو  ویژگزززیایزززن . می باشزززند

بزززایتری در تصزززاویر اراهزززه داده و 
ییی بزارنگ بندی ابرنقاط را با دقت 

.فراهم می آورد

همگام سزازی زمزانی در حزد میکزرو 
و ثانیه، کزه هنگزام تصزویر بزرداری
برداشززت ابززر نقززاط اجززرا میشززود، 
ادغزامی بزدون خطزا بزین رنزگ هززا و 

یز  بزدین ترت. ایجاد میکندتصاویر 
خروجی داده های ابرنقطزه ای بسزیار

می اراههدقیقی توسط این دستگاه 
.شود

SHARE SLAM S20

3D LiDAR Scanner

سنسور تصویربرداری یک اینچی

تخصیص رنگ واقعی به هر نقطه 



نزور شاتر مکانیکی امکان دریافت
ز را به شکلی فراهم میکنزد کزه  ا

حالززت لززرزش در تصززاویرایجززاد 
این ویژگی موجز . جلوگیری شود

می شود تزا رنگ هزا در عکس هزا بزا 
دقززت و وضززو  بیشززتری تجزیززه و
ژه تحلیززل شززوند و تصززاویر بززه ویزز
بزززرای مدلسزززازیر فتزززوگرامتری از
.ندسطح اشیاء بسیار مناس  باش

م هزای این سیستم بر پایزه الگوریت
سززاخته  SHARE منحصززربه فرد

ی شده است و عملکرد قابل اعتمزاد
اسززززتفاده از . را اراهززززه می دهززززد

 و LiDAR SLAM فنزززاوری

Visual SLAM  تراکم  ابزر نقزاط و
در لحظززه تقویززت کززرده و را رنگهززا  

سیسززتم را قززادر می سززازد تزززا در 
ی شززرایط پیچیززده و متنززوع بززه خززوب

.عمل کند

 ایشاتر مکانیکی با کیفیت حرفه

م هزای پشتیبانی توسط الگزوریت
SHAREاختصاصی 
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فزرم هزا یر پلتاین قابلیت ارتباط دسزتگاه را بزا سزا
اجرایززی میکنززد حتززا اگززر از سیسززتم عامززل هززای 

SKDبزززا فعزززال بزززودن . مختلفزززی اسزززتفاده کننزززد

(Software Developers Kit ) مززواردی از جملززه
ود انتقال داده ها بین تجهیزات امکزان پزریر میشز
مثززل )کززه بززرای تجهیزززات نقشززه بززرداری جدیززد 
بسززیار( سیسززتم هززای هززوش مصززنوعی و تجسززمی

.ایده آل است

داده هزززززای خزززززام بزززززه طور کامزززززل در دسزززززتر  
ند با برنامه نویسان نرم افزار قرار دارد و آنها می توان

خزود، ایزن داده هزا SLAMاستفاده از الگوریتم های 
ه بزرای این تصاویر قابلیت استفاد. را پردازش کنند

مزززدل های مزززش را دارنزززد و می تواننزززد نیازهزززای 
.دپردازش داده ها را در صنایع مختلف برآورده کنن

دوربززین یززک اینچززی و عملکززرد بززا بهره گیززری از  
فنززاوری متززاداده تصززاویر، عکس هززا وضززو  بززاییی
دارنززززد و رنگ هززززای یکنززززواختی را بززززه نمززززایش 

.می گرارند
ور این ویژگی ها باعث می شود که این تصاویر به طز
ین مناس  تری برای تولید مدل های سه بعدی گوسز

مزورد اسزتفاده ( Gaussian Splatting)اسزپلتینگ 
.قرار بگیرند

داده هزای ابرنقززاط بززه راحتززی در بسززترهای مززدل 
BIM(BuildingInformationسززززززززززززززززززززازی

Modelling ) وCADقابل استفاده هستند.
اسززتفاده از داده هززای ابززر نقطززه ای بززا دقززت بززای، 
امکززان تهیززه نقشززه و مدل سززازی  سززه بعززدی را 

.فراهم می کند

داریقابلیت اتصال به سایر سخت افزارهای نقشه برMesh))پشتیبانی از تولید الگوی مش 

3DGSدوربین های عکاسی و پشتیبانی از مدل سازی کاربری داده ها برای تهیه نقشه و مدل سازی
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